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1.

Application

The GMXP3 or GMXP3Z swivel plate is used in
conjunction with a GM7xx seismic detector to
monitor safe and strongroom doors with
protruding key holes.
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3.

Contents

1 x swivel plate

1 x adapter plate

3 x M4x 25mm countersunk screws
1 x GMXP3/Z drill template

Function

A micro-switch fitted in the swivel plate monitors
the position of the swivel arm and triggers an
alarm when unauthorized access is attempted.
The swivel arm (Fig. 2, item B) is made from
hardened steel and fully covers the keyhole when
the system is armed. When the system is
disarmed, the swivel arm can be unlocked (Fig.
2, item A) and rotated to enable free access to
the keyhole (Fig. 2, item C).

4.
1.

Installation

Position the swivel plate so that the swivel
arm covers the entire key hole (Fig. 2, item
B).

Ensure that the swivel arm can rotate
unhindered through 90 degrees in an anti-
clockwise direction.

There are three installation positions for
GM7xx seismic detectors on the swivel plate
(Fig. 4, items A, B, and C).

Rotate the adaptor plate to select an
installation position for the detector that
suits the routing of the detector cable. The
selected position must not hinder the rotary
movement of the swivel arm.

Remove paint, rust and any other potential
obstructions from the mounting area.

If the surround of the key hole protrudes
more than 4mm with GMXP3 (24mm with
GMXP3Z2), insert additional spacers (Fig. 3,
items E and F) between the swivel plate and
the assembly surface to ensure free
movement of the swivel arm.

When using spacers, screws longer than the
provided M4 x 25mm must be used. Longer
screws are not included in the scope of
supply.

4.1. Direct installation

i

Take note of the orientation of the
swivel plate and the required drill

4.2.

pattern.

Use the GMXP3/Z drill template to
determine the location of the required holes.
Drill 3 x 3.2mm @ holes (the depth to be
determined by the thickness of the door).
Thread the holes to M4.

Remove the drill template after drilling the
door.

Secure the adaptor plate and the swivel
plate to the door using the 3 x M4 x 25mm
countersunk screws provided.

Installation using the GMXPO mounting
plate

1

Take note of the orientation of the
swivel plate and the required drill

pattern.

1

Installation using spacers requires M4
screws > 25mm (not provided).

Secure the GMXPO directly on to the door.

A

Fig. 3, item F shows the correct
orientation of the GMXPO to give cable
access at the top.

Weld the GMXPO directly to the door.
or
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Use the GMXPO as a drill template.

Mark the 3 centrally located countersunk

holes.

Drill 3 x 3.2mm & holes and thread to M4.
Secure the GMXPO using 3 x M4 screws.

4.3. Installation using 2mm or 4mm spacers

INFRIN

i

Take note of the orientation of the
swivel plate and the required drill

pattern.

jud @

Installation using spacers requires M4
screws > 25mm (not provided).

Use the drill template to determine the
location of the required holes and drill 3 x
3.2mm holes (depth to be determined by the
thickness of the door).

Remove the drill template.

Thread the holes to M4.

Insert 2mm and/or 4mm spacers as required
to obtain the required clearance distance for
the swivel plate.

Secure the spacers, adaptor plate and
swivel plate to the door, using M4
countersunk screws >25mm (not included in
package).

Table: 1

Swivel Plate

Distance from
door to swivel
arm

Spacer

GMXP3

None 6mm

GMXP3Z

None 23mm

GMXP3

GMXPO 11mm

GMXP3Z

GMXPO 29mm

GMXP3

4mm 10mm

GMXP3Z

4mm 28mm

GMXP3

2mm 8mm

GMXP3Z

2mm 26mm

5.
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Complete the installation

Do not crush cables between the
adaptor plate and the swivel arm.
Tightening torque of screws 1Nm.
All contact surfaces must be clean to
ensure acoustic transfer.

Fix the GM7xx detector to the adaptor plate
using the two internal fixing screws.

Fix the GMXS1 test transmitter to the
adaptor plate using the M4 x 6mm screw
provided with the GMXS1 (Fig. 3, item B)
and connect the GMXSL1 to the detector.
Connect the two detection wires from the
GMXP3 or GMXP3Z in series with the
required zone or tamper terminals on the
GM7xx detector.

Arm the system and perform functional
checks:

. Move the swivel arm.

. Use the GMXS1 if fitted.

e Scratch the surface with a screwdriver.

Order information

GMXP3

VBPZ:3470190001

GMXP3zZ

VBPZ:5712410001

GMXPO

VBPZ:2772730001

GMXS2
2mm spacer

VBPZ:3506110001

GMXS4
4mm spacer

VBPZ:3506240001

GMXS1

VBPZ:4202370001

1. Anwendung

Die Schwenkplatte GMXP3 oder GMXP3Z wird
zusammen mit einem Kdrperschallmelder
GM7xx zur Uberwachung von Panzerschrank-
und Tresortliren mit vorstehenden
Schliisselléchern eingesetzt.

2. Lieferumfang

1 x Schwenkplatte

1 x Adapterplatte

3 x Senkkopfschrauben, M4 x 25mm
1 x Bohrschablone GMXP3/Z

3. Funktion

Ein in der Schwenkplatte eingebauter
Mikroschalter tiberwacht die Position des
Schwenkarms und 16st bei einem unberechtigten
Zugangsversuch einen Alarm aus. Der
Schwenkarm (Abb. 2, Element B) besteht aus
gehartetem Stahl und deckt das Schliisselloch
bei scharfgeschaltetem System vollsténdig ab.
Wenn das System entscharft wird, kann der
Schwenkarm entsperrt (Abb. 2, Element A) und
so gedreht werden, dass der Zugang zum
Schliisselloch freiliegt (Abb. 2, Element C).

4. Montage

1. Positionieren Sie die Schwenkplatte so,
dass der Schwenkarm das gesamte
Schliisselloch abdeckt (Abb. 2, Element B).

2.  Stellen Sie sicher, dass der Schwenkarm
ungehindert in einem Winkel von 90 Grad
gegen den Uhrzeigersinn gedreht werden
kann.

3. Auf der Schwenkplatte gibt es drei
Montagepositionen fur die
Kdrperschallmelder GM7xx (Abb. 4,
Elemente A, B und C).

4. Drehen Sie die Adapterplatte, um eine
Montageposition fir den Melder
auszuwabhlen, die der Kabelverlegung des
Melders entspricht. Die ausgewahlte
Position darf nicht die Drehbewegung des
Schwenkarms behindern.

5. Entfernen Sie Lack, Rost und andere
potentielle Stérelemente aus dem
Montagebereich.

6. Wenn die Umgebung des Schliissellochs
mehr als 4mm Uber der GMXP3 hervorsteht
(24mm bei GMXP32), fiigen Sie eine
zusétzliche Distanzscheibe zwischen der
Schwenkplatte und der Baugruppenflache
ein (Abb. 3, Elemente E und F), um eine
ungehinderte Bewegung des Schwenkarms
sicherzustellen.

7. Beider Verwendung von Distanzscheiben
mussen Schrauben verwendet werden, die
langer als die im Lieferumfang enthaltenen
Schrauben (M4 x 25mm) sind. Diese
langeren Schrauben sind nicht im
Lieferumfang enthalten.

4.1. Direkte Montage

Achten Sie darauf, dass die

Schwenkplatte und das erforderliche

Bohrmuster aufeinander ausgerichtet

sind.

i

1. Verwenden Sie die
Bohrschablone GMPX3/Z, um die Position
der erforderlichen Bohrungen zu
bestimmen.

2. Bohren Sie drei Locher mit einem
Durchmesser von 3,2mm (die Tiefe der
Bohrung muss abhangig von der Dicke der
Tresortlr bestimmt werden).

3. Schneiden Sie anschlieRend M4-Gewinde in
die Bohrungen.

4. Entfernen Sie die Bohrschablone nach dem
Bohren.

5. Sichern Sie die Adapterplatte und die
Schwenkplatte mithilfe der drei im
Lieferumfang enthaltenen M4-
Senkkopfschrauben (25mm) an der Tur.



4.2. Montage mithilfe der

Montageplatte GMXPO

Achten Sie darauf, dass die

° Schwenkplatte und das erforderliche
1 Bohrmuster aufeinander ausgerichtet

sind.

Die Montage mithilfe von

° Distanzscheiben erfordert M4-
1 Schrauben, die langer als 25mm sind

4.3.

(nicht im Lieferumfang enthalten).

Befestigen Sie die GMXPO direkt auf der Tur.

Abbildung 3, Element F zeigt die
korrekte Ausrichtung der GMXPO, um
eine Kabelzufuihrung von oben zu
ermdglichen.

SchweilRen Sie die GMXPO direkt auf die
Tar,

oder

Verwenden Sie die GMXPO als
Bohrschablone.

Markieren Sie die drei mittig liegenden
Senkbohrungen.

Bohren Sie drei Locher mit einem
Durchmesser von 3,2mm und einem M4-
Gewinde.

Befestigen Sie die GMXPO mithilfe von drei
M4-Schrauben.

Montage mithilfe von 2mm- oder 4mm-
Distanzscheiben

Achten Sie darauf, dass die

Schwenkplatte und das erforderliche
Bohrmuster aufeinander ausgerichtet
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sind.

Die Montage mithilfe von

Distanzscheiben erfordert M4-
Schrauben, die langer als 25mm sind

jud @

(nicht im Lieferumfang enthalten).

Bestimmen Sie mit der Bohrschablone die
Lage der erforderlichen Bohrlécher. Bohren
Sie drei Lécher mit einem Durchmesser von
3,2mm (die Tiefe der Bohrung wird durch
die Starke der Tur bestimmt).

Entfernen Sie die Bohrschablone.

Schneiden Sie anschlieRend M4-Gewinde in

die Bohrungen.

Setzen Sie 2mm- und/oder 4mm-
Distanzscheiben nach Bedarf ein, um den
erforderlichen Sicherheitsabstand fir die
Schwenkplatte zu erreichen.

Befestigen Sie die Distanzscheiben, die
Adapterplatte und die Schwenkplatte
mithilfe von M4-Senkkopfschrauben an der
Tur. Die M4-Schrauben mussen langer als

5.

A

Abschluss der Montage

Klemmen Sie die Kabel nicht zwischen
der Adapterplatte und dem
Schwenkarm ein.

Ziehen Sie die Schrauben auf ein
Drehmoment von 1 Nm fest.

Alle Auflageflachen miissen sauber
sein, damit eine akustische
Ubertragung gesichert ist.

Befestigen Sie den Melder GM7xx mithilfe

der zwei internen Befestigungsschrauben

an der Adapterplatte.

Befestigen Sie den Prifsender GMXS1

mithilfe der dazugehdérigen, 6mm langen

M4-Schraube an der Adapterplatte (Abb. 3,

Element B), und schlief3en Sie den GMXS1

an den Melder an.

Schlie3en Sie die zwei Melderdrahte des

GMXP3 oder GMXP3Z in Reihe an die

erforderlichen Meldergruppen- oder

Sabotageanschlisse des Melders GM7xx

an.

Schalten Sie das System scharf, und fuhren

Sie die folgenden Funktionspriifungen aus:

. Bewegen Sie den Schwenkarm.

e Verwenden Sie den gegebenenfalls
vorhandenen GMXS1.

e  Kratzen Sie die Oberflache mit einem
Schraubendreher an.

Bestellangaben

posicion seleccionada no debe impedir el
movimiento giratorio del brazo orientable.

5. Retire del area de montaje la pintura, el
oxido y cualquier otra posible obstruccion.

6. Silos alrededores del ojo de la cerradura
sobresalen méas de 4mm con la placa
GMXP3 (0 24mm con la GMXP32), inserte
separadores adicionales (fig. 3, elementos
E y F) entre la placa orientable y la
superficie de montaje para garantizar el
movimiento libre del brazo orientable.

7.  Sise utilizan separadores, se deben utilizar
tornillos mas largos que los de M4 x 25mm
suministrados. Estos tornillos mas largos no
estan incluidos en el suministro.

4.1. Instalacién directa

N Tome nota de la orientacién de la placa
l orientable y el patrén de taladrado
necesario.

1. Utilice la plantilla de taladrado GMXP3/Z
para determinar el emplazamiento de los
orificios necesarios.

2. Taladre 3 orificios de 3,2mm de diametro (la
profundidad estara determinada por el
grosor de la puerta).

3. Realice en los orificios una rosca M4.

4. Tras taladrar la puerta, retire la plantilla de
taladrado.

5. Fije la placa adaptadora y la placa
orientable a la puerta con los 3 tornillos
avellanados M4 de 25mm.

GMXP3

VBPZ:3470190001

GMXP3Z

VBPZ:5712410001

GMXPO

VBPZ:2772730001

GMXS2
2mm-
Distanzscheibe

VBPZ:3506110001

GMXS4
4mm-
Distanzscheibe

VBPZ:3506240001

GMXS1

VBPZ:4202370001

1.

La placa orientable GMXP3 0 GMXP3Z se utiliza,
en combinacién con un detector sismico GM7xXx,
para vigilar puertas de cajas fuertes y camaras

Aplicacion

acorazadas con ojos de cerradura que
sobresalen.

Contenido

1 x placa orientable
1 x placa adaptadora
3 x tornillos avellanados M4 x 25mm

25mm sein (nicht im Lieferumfang

enthalten).
Tabelle: 1

Schwenkplatt [Distanzscheibe|Abstand

e zwischen Tar
und
Schwenkarm

GMXP3 Keine 6mm

GMXP3zZ Keine 23mm

GMXP3 GMXPO 11mm

GMXP3Z GMXPO 29mm

GMXP3 4mm 10mm

GMXP3zZ 4mm 28mm

GMXP3 2mm 8mm

GMXP3z 2mm 26mm

003996_e

1 x plantilla de taladrado GMXP3/Z

. Funci6n

Un microinterruptor montado en la placa

orientable supervisa la posicion del brazo

orientable y dispara una alarma cuando se
intenta un acceso no autorizado. El brazo
orientable (fig. 2, elemento B) es de acero
endurecido y cubre completamente el ojo de la
cerradura cuando el sistema esta armado.

Cuando el sistema esta desarmado, el brazo

orientable se puede desbloquear (fig. 2,

elemento A) y girar para permitir el libre acceso

al ojo de la cerradura (fig. 2, elemento C).

4. Instalacion

1. Coloque la placa orientable de manera que
el brazo orientable cubra todo el ojo de la
cerradura (fig. 2, elemento B).

2. Compruebe que el brazo orientable pueda
girar 90 grados sin obstaculos en sentido
contrario a las agujas del reloj.

3. Hay tres posiciones de instalacion para los
detectores sismicos GM7xx en la placa
orientable (fig. 4, elementos A, By C).

4. Gire la placa adaptadora para seleccionar

una posicion de instalacion para el detector

gue se adecUe al cableado del detector. La

3
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4.2.

Instalacion utilizando la placa de montaje
GMXPO

Tome nota de la orientacién de la placa

1 orientable y el patrén de taladrado

necesario.

Para la instalacion con separadores se

1 necesitan tornillos M4 de mas de 25mm

(no incluidos en el suministro).

Fije la placa GMXPO directamente a la puerta.

4.3.

En la fig. 3, elemento F, se muestra la
orientacion correcta de la placa GMXPO
para que los cables tengan un acceso
en la parte superior.

Suelde la placa GMXPO directamente a la
puerta,

o bien

utilice la placa GMXPO como plantilla de
taladrado.

Marque los 3 orificios avellanados situados
en el centro.

Taladre 3 orificios de 3,2mm de diametro y
realice en ellos una rosca M4.

Fije la placa GMXPO con 3 tornillos M4.

Instalacion con separadores de 2mm o
de 4mm

Tome nota de la orientacién de la placa

®
1 orientable y el patron de taladrado

necesario.

Para la instalacién con separadores se

®
1 necesitan tornillos M4 de mas de 25mm

(no incluidos en el suministro).

Utilice la plantilla de taladrado para
determinar el emplazamiento de los orificios
necesarios y taladre 3 orificios de 3,2mm de
didametro (la profundidad estara
determinada por el grosor de la puerta).
Retire la plantilla de taladrado.

Realice en los orificios una rosca M4.
Inserte los separadores de 2mm o de 4mm
gue se requieran para conseguir la distancia
de separacion necesaria para la placa
orientable.

Fije los separadores, la placa adaptadora y
la placa orientable a la puerta con tornillos
avellanados M4 de mas de 25mm (no
incluidos en el suministro).



Tabla: 1

Placa Separador |Distancia de
orientable puerta a brazo
orientable

GMXP3 Ninguno 6mm
GMXP3z Ninguno 23mm
GMXP3 GMXPO 11mm
GMXP3zZ GMXPO 29mm
GMXP3 4mm 10mm
GMXP3Z 4mm 28mm
GMXP3 2mm 8mm
GMXP3Z 2mm 26mm

5. Finalizacion de la instalacion

W e e o o
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No apriete los cables entre la placa
adaptadora y el brazo orientable.

Par de apriete de los tornillos: 1 Nm.
Todas las superficies de contacto
deben estar limpias para garantizar la
transferencia acustica.

Fije el detector GM7xx a la placa
adaptadora con los dos tornillos de fijacién
interna.

Fije el emisor de prueba GMXS1 a la placa
adaptadora con el tornillo M4 x 6mm
incluido con el GMXSL1 (fig. 3, elemento B) y
conecte el GMXS1 al detector.

Conecte los dos cables de deteccion de la
placa GMXP3 o0 GMXP3Z en serie con la
zona o los terminales de manipulacién
requeridos del detector GM7xx.

Arme el sistema y realice las siguientes
comprobaciones de funcionamiento:
Mueva el brazo orientable

Utilice el GMXSL1 si estd montado
Rasque la superficie con un
destornillador.

Informacién para pedidos

GMXP3 VBPZ:3470190001

GMXP3Z VBPZ:5712410001

GMXPO VBPZ:2772730001

GMXS2 VBPZ:3506110001
Separador 2mm

GMXS1
Separador 4mm

VBPZ:3506240001

GMXS1 VBPZ:4202370001

1.
Le cache-serrure GMXP3 ou GMXP3Z est utilisé
avec un détecteur sismiqgue GM7xx dans le cadre
de la surveillance des coffres forts et chambres
fortes présentant des trous de serrure en saillie.

2.

Application

Contenu

1 cache-serrure

1 plaque d'adaptation

3 vis fraisées M4 x 25mm.

1 gabarit de percage GMXP3/Z

Fonction

Un microrupteur intégré dans le cache-serrure
surveille la position du bras articulé et déclenche
une alarme en cas d'accés non autorisé. Le bras
articulé (Fig. 2, repére B) est en acier durci et
recouvre entierement le trou de serrure lorsque le
systeme est armé. Si tel n'est pas le cas, le bras
articulé peut étre déverrouillé (Fig. 2, repére A) et
tourné pour permettre un libre acces au trou de
serrure (Fig. 2, repére C).
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4.1

Installation

Positionnez le cache-serrure de fagon a ce
que le bras articulé couvre entierement le
trou de serrure (Fig. 2, repere B).
Assurez-vous que le bras articulé puisse
tourner sans probléme sur 90 degrés dans
le sens contraire des aiguilles d'une montre.
Trois positions de montage sont prévues
pour le détecteur sismique GM7Xxx sur le
cache-serrure (Fig. 4, repére A, B et C).
Faire tourner la plaque de I'adaptateur pour
sélectionner la position d'installation pour le
détecteur qui est adapté au cable du
détecteur. Cette position sélectionnée ne
doit pas empécher le mouvement pivotant
du bras articulé.

Eliminez toute trace de peinture, de rouille et
autres de la zone de montage.

Si la partie entourant le trou de serrure est
saillante de plus de 4mm pour le GMXP3
(24mm pour le GMXP32Z), insérez des
entretoises supplémentaires entre le cache-
serrure et la surface de montage afin de
permettre la rotation libre du bras articulé.

Si des entretoises sont en place, il faut
utiliser des vis plus longues que les vis M4 x
25mm fournies. Ces vis plus longues ne sont
pas fournies.

. Installation directe

Prenez note de l'orientation du cache-
serrure et du gabarit de percage requis.

i

4.2.

Utilisez le gabarit de percage GMXP3/Z
pour déterminer I'emplacement des trous
nécessaires.

Percez 3 trous de 3,2mm (la profondeur
dépend de I'épaisseur de la porte).
Filetez les trous au format M4.

Retirez le gabarit de percage aprées avoir
percé la porte.

Fixez la plaque d'adaptation et le cache-
serrure sur la porte a l'aide des 3 vis fraisés
M4 de 25mm fournis.

Installation avec la plaque de montage
GMXPO

1

Prenez note de l'orientation du cache-
serrure et du gabarit de percage requis.

1

L'installation avec entretoises nécessite
des vis M4 > 25mm (non fournies).

Fix

A

4.3.

ez la GMXPO directement sur la porte.

La Fig. 3, repére F montre l'orientation
correcte du GMXPO pour fournir l'acces
du céble en haut.

Soudez la GMXPO directement sur la porte.
ou

Utilisez la GMXPO comme gabarit de
pergage.

Marquez les 3 trous fraisés positionnés au
centre.

Percez 3 x trous de 3,2mm de diamétre et
filetez au format M4.

Fixez la GMXPO a l'aide des 3 x vis M4.

Installation avec des entretoises de 2mm
ou 4mm

Prenez note de I'orientation du cache-
serrure et du gabarit de percage requis.

jud @

L'installation avec entretoises nécessite
des vis M4 > 25mm (non fournies).

jud @

pON

Utilisez le gabarit de percage pour
déterminer I'emplacement des trous requis
et percez 3 trous de 3,2mm (la profondeur
dépend de I'épaisseur de la porte).

Retirez le gabarit de percage.

Filetez les trous au format M4.

Insérez les entretoises de 2mm et/ou 4mm
comme indiqué pour obtenir |la distance de

4

débattement nécessaire pour le cache-
serrure.

5. Fixez les entretoises, la plague d'adaptation
et le cache-serrure sur la porte a l'aide de
vis fraisées M4 > 25mm (non fournies).
Tableau: 1
Cache- Entretoises |Distance entre la
serrure porte et le bras
pivotant

GMXP3 Néant 6mm
GMXP3Z Néant 23mm
GMXP3 GMXPO 11mm
GMXP3Z |GMXPO 29mm
GMXP3 4mm 10mm
GMXP3zZ 4mm 28mm
GMXP3 2mm 8mm
GMXP3Z 2mm 26mm

5. Fin del'installation

A\

N'écrasez pas les cables entre la
plaque de I'adaptateur et le bras
pivotant.

Couple de serrage des vis : 1 Nm.
Toutes les surfaces de contact doivent
étre propres afin de garantir la
transmission acoustique.

Fixez le détecteur GM7xx sur la plaque de
I'adaptateur a l'aide des deux vis de fixation
internes.

Fixez I'émetteur de contréle GMXS1 sur la
plaque de I'adaptateur a l'aide de la vis M4 x
6mm fournie avec le GMXS1 (Fig. 3, repére
E) et connectez le GMXS1 au détecteur.
Connectez les deux fils de détection du
GMXP3 ou du GMXP3Z en série avec les
terminaux nécessaires de zone ou anti-
sabotage sur le détecteur GM7xx.

Armez le systéme et effectuez les contrdles
de fonctionnement :

déplacez le bras pivotant.

utilisez I'option GMXS1.

grattez la surface avec un tournevis.

Informations pour passer commande

GMXP3 VBPZ:3470190001

GMXP3zZ VBPZ:5712410001

GMXPO VBPZ:2772730001

GMXS2 VBPZ:3506110001
Entretoise 2mm

GMXS4
Entretoise 4mm

VBPZ:3506240001

GMXS1 VBPZ:4202370001

1.

Applicazione

La piastra oscillante GMXP3 o GMXP3Z viene
impiegata insieme ad un rivelatore sismico
GM7xx per il controllo delle porte delle casseforti
e delle camere blindate con serrature sporgenti.

2.

3.

Indice

1 piastra oscillante

1 piastra adattatrice

3 viti svasate M4 x 25mm

1 dima di foratura GMXP3/Z

Funzione

Un microinterruttore montato sulla piastra
oscillante controlla la posizione del braccio
girevole, di modo che un eventuale spostamento
non autorizzato comporti immediatamente
I'attivazione dell'allarme. Il braccio girevole (Fig.

2,

elemento B) in acciaio temperato, copre

completamente la toppa quando l'impianto e




attivato. Quando il sistema & disattivato, il braccio
girevole puo essere sbloccato (Fig. 2, elemento
A) e ruotato per consentire libero accesso alla
toppa (Fig. 2, elemento C).

4. Installazione

1. Posizionare la piastra oscillante in modo
che il braccio girevole copra l'intera toppa
(Fig. 2, elemento B).

2. Verificare che il braccio girevole possa
ruotare liberamente di 90 gradi in direzione
antioraria.

3. Cisono tre posizioni di installazione per i
rilevatori sismici GM7xx sulla piastra
oscillante (Fig. 4, elementi A, B e C).

4. Ruotare la piastra adattatrice per
selezionare una posizione di installazione
per il rivelatore che si adatti all'inoltro del
cavo del rivelatore. La posizione selezionata
non deve ostacolare il movimento rotatorio
del braccio girevole.

5. Rimuovere, vernice, ruggine e altre
potenziali ostruzioni dall’area di montaggio.

6. Se il riquadro della toppa sporge di oltre
4mm nel GMXP3 (24mm nel GMXP32),
inserire distanziali (Fig. 3, elemento E e F)
tra la piastra oscillante e la superficie di
montaggio, per garantire la libera rotazione
del braccio girevole.

7. Quando si usano distanziali, applicare viti
piu lunghe delle M4 x 25mm fornite in
dotazione. Tali viti non sono in dotazione.

4.1. Montaggio diretto

Verificare I'orientazione della piastra
oscillante e dello schema di foratura
necessario.

i

fori da 3,2mm (determinare la profondita in

base allo spessore della porta).

Rimuovere la dima di foratura.

Filettare i fori per M4.

Inserire i distanziali da 2mm e/o 4mm per

ottenere la distanza necessaria per la

piastra oscillante.

5. Fissare i distanziali, la piastra dell’adattatore
e la piastra oscillante alla porta usando le
viti svasate M4 piu grandi di 25mm (non in

pON

dotazione).
Tabella: 1
Piastra Distanziale Distanza alla
oscillante porta al braccio
girevole
GMXP3 Nessuno 6mm
GMXP3z Nessuno 23mm
GMXP3 GMXPO 11mm
GMXP3z GMXPO 29mm
GMXP3 4mm 10mm
GMXP3zZ 4mm 28mm
GMXP3 2mm 8mm
GMXP3zZ 2mm 26mm

5. Completamento dell’installazione

Non urtare i cavi tra la piastra

dell’adattatore e il braccio girevole.
) Coppia di serraggio delle viti pari a 1
° Nm.

1. Utilizzare la dima di foratura GMXP3/Z per
definire la posizione dei fori previsti.

2. Eseguire 3 fori da 3,2mm di diametro
(determinare la profondita in base allo
spessore della porta).

3.  Filettare i fori per M4.

4. Rimuovere la dima di foratura dopo aver
perforato la porta.

5. Fissare la piastra adattatrice e la piastra
oscillante alla porta usando le 3 viti svasate
M4 25mm in dotazione.

Installazione usando la piastra di
montaggio GMXPO

4.2.

ry Verificare I'orientazione della piastra
1 oscillante e dello schema di foratura
necessario.

y Linstallazione mediante i distanziali
1 necessita di viti M4 25mm (non in

dotazione).
Fissare la GMXPO direttamente alla porta.

La Fig. 3, elemento F mostra
I'orientamento corretto della GMXPO
per fornire al cavo accesso sul lato
superiore.

. Saldare la GMXPO direttamente alla porta.
oppure

. Usare la GMXPO come dima di foratura.
Segnare i 3 fori svasati situati centralmente.
Eseguire 3 fori da 3,2mm di diametro e
filettare per M4.
Fissare la GMXPO0 usando 3 viti M4.

Installazione con i distanziali da 2mm o
da 4mm

4.3.

oscillante e dello schema di foratura

y Verificare I'orientazione della piastra
1 necessario.

L’installazione mediante i distanziali
necessita di viti M4 25mm (non in
dotazione).

jud @

1. Usare la dima di foratura per determinare la
posizione dei fori necessari ed eseguire 3
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Tutte le superfici di appoggio devono
essere pulite, in modo da garantire una
trasmissione priva di disturbi.

1. Fissare il rivelatore GM7xx alla piastra
dell’adattatore usando le due viti di fissaggio
interne.

2.  Fissare il trasmettitore di controllo GMXS1
alla piastra dell’adattatore usando la vite M4
X 6mm in dotazione con il GMXS1 (Fig. 3,
elemento B) e collegare il GMXS1 al
rivelatore.

3. Collegare i due cavi di rilevamento dalla
GMXP3 0 GMXP3Z in serie alla zona
prevista o ai terminali anti-effrazione sul
rivelatore GM7xx.

4. Attivare il sistema ed eseguire i controlli
funzionali:

e  Ruotare il braccio girevole.
e  Usare la GMXS1 se installata.
. Grattare la superficie con un giravite.

6. Informazioni per le ordinazioni

3. Funkcja

Mikroprzetacznik zlokalizowany w ptytce
obrotowej monitoruje potozenie ramienia
obrotowego i w razie nieautoryzowanego dostepu
wyzwala alarm. Ramie obrotowe (rys. 2, poz. 3)
jest wykonane ze stali hartowanej i catkowicie
pokrywa otwor klucza, jesli system jest
uzbrojony. W przypadku rozbrojenia systemu
ramie obrotowe mozna odblokowa¢ (rys. 2, poz.
A) i obrdci¢, umozliwiajgc swobodny dostep do
otworu klucza (rys. 2, poz. C).

4. Instalacja

1. Ustawi¢ ptytke obrotowg tak, aby ramie
obrotowe w catosci pokrywato otwor klucza
(rys. 2, poz. B).

2. Upewnic sig, ze ramie obrotowe moze sig
swobodnie obracaé¢ o 90 stopni, w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

3. Istnieja 3 mozliwe pozycje montazu czujek
sejsmicznych GM7xx na ptytce obrotowej
(rys. 4, poz. A, Bi C).

4.  Obréci¢ ptytke adaptera w celu wyboru
pozycji montazowej czujki, odpowiedniej dla
utozenia przewodu czujki. Wybrana pozycja
nie moze utrudnia¢ ruchéw ramienia
obrotowego.

5. Usung¢ farbe, rdze i inne potencjalne
przeszkody ze strefy montazu.

6. Jesli po przytozeniu szablonu GMXP3
obszar wokot otworu wystaje na wigcej niz
4mm (24mm w przypadku szablonu
GMXP32), wiozy¢ dodatkowe podkiadki
dystansowe (rys. 3, poz. E i F) miedzy
plytke obrotowg a powierzchnie montazowg
w celu zapewnienia swobody ruchéw
ramienia obrotowego.

7. Jesli stosowane sg podktadki dystansowe,
konieczne jest uzycie Srub dtuzszych, niz
dostarczone $ruby M4 x 25mm. Diluzsze
Sruby nie sg objete zakresem dostawy.

4.1. Montaz bezposredni

i

1. Uzy¢ szablonu do wiercenia GMXP3/Z w
celu okreslenia poftozenia wymaganych
otworow.

2. Woywierci¢ 3 otwory o srednicy 3,2mm
(gtebokos$¢ zaleznie od grubosci drzwi).

3. Nagwintowac¢ otwory do rozmiaru M4.

4.  Po wywierceniu otworéw w drzwiach usung¢
szablon do wiercenia.

5. Przymocowac ptytke adaptera i ptytke

obrotowa do drzwi za pomocg 3 wkretow z

tbem stozkowym M4 x 25mm.

Instalacja przy uzyciu ptytki montazowej

GMXPO

Zwréci¢ uwage na potozenie ptytki
obrotowej oraz wymagany schemat
otworéw.

4.2.

1. Zastosowanie

Ptytka obrotowa GMXP3 lub GMXP3Z jest

stosowana w potagczeniu z czujkg sejsmiczng

GM7xx do monitorowania drzwi sejfu i skarbca z

wystajgcymi otworami klucza.

2. Zawartos¢ opakowania

1 ptytka obrotowa

1 plytka adaptera

3 wkrety z tbem stozkowym M4 x 25mm

1 szablon do wiercenia otworéw GMXP3/Z
5

® Zwréci¢ uwage na potozenie ptytki
obrotowej oraz wymagany schemat
otworéw.

® Instalacja przy uzyciu podktadek
dystansowych wymaga srub M4 >
25mm (brak w zestawie).

Przymocowa¢ ptytke GMXPO bezposrednio do

Rys. 3, poz. F przedstawia prawidtowy
kierunek GMXPO, gwarantujgcy dostep
przewodéw na gorze.

GMXP3 VBPZ:3470190001

GMXP3Z VBPZ:5712410001 1
GMXPO VBPZ:2772730001

GMXS2 VBPZ:3506110001

Distanziale da 1
2mm

GMXS4 VBPZ:3506240001

Distanziale da drzwi.
4amm

GMXS1 VBPZ:4202370001

A

. Przyspawac ptytke GMXPO bezposrednio
do drzwi.
lub

e Uzyc ptytki GMXPO jako szablonu do
wiercenia otworéw.
Zaznaczy¢ 3 umieszczone centralnie otwory
z wgtebieniem stozkowym.
Wywierci¢ 3 otwory o $rednicy 3,2mm i
nagwintowac je do rozmiaru M4.
Zabezpieczy¢ ptytke GMXPO za pomoca 3
$rub M4 (brak w zestawie).




4.3. Instalacja przy uzyciu podktadek
dystansowych 2mm lub 4mm

Zwro6ci¢ uwage na pofozenie plytki
obrotowej oraz wymagany schemat
otworéw.

i

Instalacja przy uzyciu podktadek
dystansowych wymaga $rub M4 >
25mm (brak w zestawie).

i

1. Przy uzyciu szablonu do wiercenia okresli¢
miejsce na wymagane otwory i wywierci¢ 3
otwory 3,2mm (gtebokos¢ zaleznie od
grubos$ci drzwi).

Usung¢ szablon do wiercenia.

Nagwintowac otwory do rozmiaru M4.

Wiozy¢ ptytki dystansowe 2mm i/lub 4mm w

celu zapewnienia wymaganego odstepu od

ptytki obrotowe;.

5. Przymocowac ptytki dystansowe, ptytke
adaptera i ptytke obrotowa do drzwi,
uzywajgc wkretow z tbem stozkowym M4 >
25mm (brak w zestawie).

Eal N

Tabela: 1
Ptytka Podkiadka Odlegtosé od
obrotowa |dystansowa |drzwi do
ramienia
obrotowego
GMXP3 Brak 6mm
GMXP3zZ Brak 23mm
GMXP3 GMXPO 11mm
GMXP3Z |GMXPO 29mm
GMXP3 4mm 10mm
GMXP3zZ 4mm 28mm
GMXP3 2mm 8mm
GMXP3Z 2mm 26mm

5. Zakonczenie instalacji

przewodow pomiedzy ptytkg adaptera a
ramieniem obrotowym.

Moment dokrecania srub wynosi 1 Nm.
Wszystkie powierzchnie stykowe
muszg by¢ czyste w celu zapewnienia
odpowiedniego transferu sygnatu
akustycznego.

Uwazac, aby nie doszto do zgniecenia

1. Przymocowac¢ czujke GM7xx do ptytki
adaptera za pomocg dwoch wewnetrznych
Srub mocujgcych.

2. Przymocowa¢ nadajnik testowy GMXS1 do
plytki adaptera za pomocg sruby M4 x 6mm
dostarczonej w zestawie z GMXSL1 (rys. 3,
poz. B) i podtgczy¢ nadajnik GMXS1 do
czujki.

3. Potgczy¢ szeregowo przewody detekcyjne
GMXP3 lub GMXP3Z z odpowiednimi
zaciskami strefy lub sabotazu na czujce
GM7xx.

4.  Uzbroi¢ system i przeprowadzi¢
nastepujgce kontrole dziatania:

. Przesung¢ ramie obrotowe.

e Uzy¢ nadajnika GMXS1, jesli jest
zainstalowany.

. Poskroba¢ powierzchnie srubokretem.

6. Informacje potrzebne do zamoéwienia

GMXP3 VBPZ:3470190001
GMXP3Z VBPZ:5712410001
GMXPO VBPZ:2772730001
GMXS2 VBPZ:3506110001
Podkfadka

dystansowa 2mm

GMXS4 VBPZ:3506240001
Podktadka

dystansowa 4mm
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lGMXS1 |VBPZ:4202370001 |
1. Aplicagédo

A placa oscilante GMXP3 ou GMXP3Z é utilizada
conjuntamente com o detetor sismico GM7xx
para a monitorizagdo de portas de cofres e salas
de seguranga com fechaduras salientes.

2. Contém:

1 x placa oscilante

1 x placa adaptadora

3 x parafusos de blogueio M4x 25mm

1 x molde de perfuragdo GMXP3/Z

3. Funcéo

Um micro interruptor na placa oscilante

monitoriza a posi¢éo do braco oscilante e aciona

um alarme quando é tentado o acesso ndo

autorizado. O brago oscilante (Fig. 2, item B) é

fabricado em ago endurecido e cobre totalmente

a fechadura quando o sistema esta armado.

Quando o sistema € desarmado, o brago

oscilante pode ser desbloqueado (Fig. 2, item A)

e rodado para permitir o acesso livre a fechadura

(Fig. 2, item C).

4. Instalagao

1. Posicione a placa oscilante de modo a que
o0 braco oscilante cubra toda a fechadura
(Fig. 2, item B).

2. Certifique-se de que o brago oscilante pode
rodar sem obstaculos a 90 graus para a
esquerda.

3. Existem trés posicdes de instalagéo para os
detetores sismicos GM7xx na placa
oscilante (Fig. 4, itens A, B e C).

4. Rode a placa adaptadora para selecionar
uma posicao de instalagdo para o detetor
gue se adapte a trajetéria do cabo do
detetor. A posicéo selecionada ndo deve
dificultar o movimento rotativo do brago
oscilante.

5. Elimine a tinta, a ferrugem e quaisquer
outras potenciais obstrugdes da area de
montagem.

6. Se afechadura ficar saliente mais de 4mm
com 0 GMXP3 (24mm com o GMXP3Z2),
introduza espacadores adicionais (Fig. 3,
itens E e F) entre a placa oscilante e a
superficie do conjunto para garantir o
movimento livre do brago oscilante.

7. Ao utilizar os espagadores, devem ser

utilizados parafusos mais longos que os

parafusos M4 x 25mm fornecidos. Os
parafusos mais longos néo estéo incluidos
no ambito do fornecimento.

4.1. Instalacéo direta

i

1. Utilize o molde de perfuragéo do GMXP3/Z
para determinar a posicao dos furos
necessarios.

2. Perfure 3 furos de 3,2mm @ (profundidade a
determinar pela espessura da porta).

3. Crie roscas nos furos para M4.

4. Retire o molde de perfuracéo depois de
perfurar a porta.

5. Fixe a placa adaptadora e a placa oscilante

a porta utilizando os 3 parafusos de
bloqueio M4 x 25mm fornecidos.

Instalagdo utilizando a placa de
montagem GMXPO

Anote a orientacéo da placa oscilante e
do padréo de perfura¢édo necessario.

4.2.

° Anote a orientacdo da placa oscilante e
1 do padrao de perfuragéo necessario.

® A instalagéo utilizando os espacadores
1 requer parafusos M4 > 25mm (n&o

fornecidos).

Fixe a GMXPO diretamente na porta.

A\

4.

pON

A Fig. 3, item F mostra a orientagéo
correta da GMXPO para permitir acesso
ao cabo na parte superior.

Solde a GMXPO diretamente na porta,

ou

Utilize a GMPXO0 como molde de
perfuracao.

Marque os 3 furos de bloqueio numa
posic¢éo central.

Perfure 3 furos de 3,2mm @ e crie roscas
para M4.

Fixe a GMXPO utilizando 3 parafusos M4.

3. Instalagdo utilizando espacadores de
2mm ou 4mm

Anote a orientacéo da placa oscilante e
do padréo de perfuracéo necessario.

i

A instalacgéo utilizando os espacgadores
requer parafusos M4 > 25mm (ndo
fornecidos).
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Utilize o molde de perfuracéo para
determinar a posi¢éo dos furos necessarios
e perfure 3 furos de 3,2mm (profundidade a
determinar pela espessura da porta).

Retire 0 molde de perfuragéo.

Crie roscas nos furos para M4.

Introduza os espacadores de 2mm e/ou
4mm, conforme necessario, para obter a
distancia necessaria para a placa oscilante.
Fixe os espagadores, a placa adaptadora e
a placa oscilante a porta utilizando os
parafusos de blogueio M4 >25mm (ndo
incluidos).

Quadro: 1

Distancia da
porta ao brago
oscilante

Placa
oscilante

Espagador

GMXP3 Nenhum 6mm

GMXP3Z Nenhum 23mm

GMXP3 GMXPO 11mm

GMXP3Z GMXPO 29mm

GMXP3 4mm 10mm

GMXP3zZ 4mm 28mm

GMXP3 2mm 8mm

GMXP3zZ 2mm 26mm

5.

Complete a instalagao

N&o esmagar os cabos entre a placa
adaptadora e o braco oscilante.
Aperto dos parafusos: 1 Nm.

Todas as superficies de contacto
devem estar limpas de modo a
garantirem a transferéncia acustica.

A\

Fixe o detetor GM7xx a placa adaptadora
utilizando os dois parafusos de fixagéo
interna.

Fixe o emissor de teste GMXS1 a placa
adaptadora utilizando o parafuso M4 x 6mm
fornecido com o GMXS1 (Fig. 3, item B) e
ligue 0 GMXS1 ao detetor.

Ligue os dois cabos de dete¢do do GMXP3
ou GMXP3Z em série com os terminais de
zona ou antiviolagdo necessarios no detetor
GM7xx.

4.  Arme o sistema e execute as verificagbes

funcionais:

. Movimente o brago oscilante.

e  Utilize 0 GMXS1 se estiver equipado.

. Risque a superficie com uma chave de

fendas.
Informagdes para encomenda
GMXP3 VBPZ:3470190001
GMXP3Z VBPZ:5712410001




GMXPO VBPZ:2772730001
GMXS2 VBPZ:3506110001
Espacador de 2mm
GMXS4 VBPZ:3506240001
Espacador de 4mm
GMXS1 VBPZ:4202370001

1.

Tillampning

Den vridbara plattan GMXP3 eller GMXP3Z
anvands tillsammans med en seismisk detektor
GM7xx for att 6vervaka kassaskap och kassavalv
med utstickande nyckelhal.

e o 0 0 N

3.
En

ar ti

arti

4.
1.

4.1

Innehall

1 x vridbar platta

1 x adapterplatta

3 x M4x 25mm férsankta skruvar
1 x GMXP3/Z borrmall

Funktion

4.2.

Fast GMXPO direkt pa dorren.

A

4.3.

Fig. 3, artikel F visar korrekt orientering
av GMXPO for kabelatkomst fran
ovansidan.

Svetsa fast GMXPO direkt pa dorren.

eller

Anvand GMXPO som en borrmall.

Markera de 3 centralt beldgna och férsankta
halen.

Borra 3 x 3,2mm @ stora hal och ganga till
M4.

Fast GMXP0O med 3 x M4-skruvar.

Installation med 2mm eller 4mm
distanshallare

Notera den vridbara plattans och det
erfordrade borrménstrets orientering.

jd @

Installation med distanshallare kraver
M4-skruvar > 25mm (medfdljer inte).
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GMXS2
2mm
distanshéllare

GMXS4
4mm
distanshallare

GMXS1 VBPZ:4202370001

1. NMR%E

GMXP3 2 GMXP3Z #Z X EA TN GM7xx #hE
Bl EEET A TETANZ L IR EE]

J:O

VBPZ:3506110001

VBPZ:3506240001
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Placera den vridbara plattan sa att den inte i paketet). HE C
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Ta bort farg, rost och andra eventuella GMXP3  |4mm 10mm W R E T
blockeringar fran monteringsomradet. GMXP3Z |4mm 28mm : &5l
Om nyckelhglets omgi\(/ning stick%r ut mer BRBRLRE. B URECEEBEELBY.,
an 4mm med GMXP3 (24mm me

MXP 2 3 = e
GMXP32Z), for in ytterligare distanshallare G 3 mm 8mm MREANEEL GMXP3 4 BR (B
(fligt-t& artir'?'af EtOC,h F)yTe"?P d‘;«‘tn vridbara | |GMXP3Z |2mm 26mm GMXP3 24 BX) , ERREESRERAARR
plattan och monteringsytan for ai . - .
sakerstalla fri rorelse for den vridbara 5. Avsluta installationen KENHBRS(® 3B EMNF) , BRE
ﬁlg:?jri]étanshéllare anvands maste langre Klam inte kablamna mellan FBHIRHE.

x - adapterplattan och den vridbara armen. |7 R E R | R EFHIRAE MAX25 ZXK
skruyar an d? medfdljande M4 x“2_5m_m . Atdragningsmomentet fér skruvar &r 1 -
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Alla kontaktytor maste vara rena for att

- Direkt installation sakerstélla akustisk dverféring. 41 EERE
3 | Notera den vridbara plattans och det 1. Fast GM7xx-detektorn p& adapterplattan o) THE , BERTHARLANITAR
1 | erfordrade bormonstrets orientering. med tva interna fastskruvar. 1 Rt

Faststéall de erfordrade hélens plats med 2. Fast testsandaren GMXS1 pa :

adapterplattan med M4 x 6mm-skruvarna ) T = AT B ;

hjalp av borrmallen GMXP3/Z. som medféljer GMXSL1 (fig. 3, artikel B) och 1. 2R GMXP3/Z T ABAR AR E LM ALY

Eorra ?I X 3,2rrc11m @ stora E?Ik()dwpet kan anslut GMXSL1 till detektorn. &,

aststallas av dorrens tjocklek). 3. Koppla in de tva detektorledningarna fran =

.. o . . N 42 = 3 B H 378 R i

Ganga halen till M4. ) GMXP3 eller GMXP3Z i serie med den 2. 1 3MNER32BRIA (HLHREAI

Ta bort borrmallen efter att dérren har erfordrade sektionen eller BERE )

borrats. ; 2

sabotageanslutningarna pa GM7xx- N
Fast adapterplattan och den vridbara plattan detektogrn. 9 P ZENLE M4,
Elfrsegrig r:oen(: ﬂqeei f)((jlj'\gf x 25mm forsankta | 4 aktivera systemet och utfor funktionstester: |4. 7EIT EHT AL EBKRITILERR,
' . Flytta den vridbara armen. a4t A e Bk N .

Installation med monteringsplattan . Anvand GMXS1 om denna finns. SEREREAY 31 25 RKEY M4 SBCIRETEE

GMXPO e Skrapa ytan med en skruvmejsel. HIRB RS,
° . Al .
l Notera den vrldba}ra plattan§ och _det 6. Bestallningsinformation 4.2. {EF GMXPO ReEM R

erfordrade borrmonstrets orientering. GMXP3 VBPZ:3470190001
. ® B8 FIEET S /\2 A
° Installation med distanshallare kraver GMXP3Z VBPZ:5712410001 1 Haa, BERTHRERSANTAR
1| Mma-skruvar > 25mm (medféljer inte). GMXPO VBPZ:2772730001 ek i
7
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o | FRABFRESRE M4IRLT> 25 K
1 (REH).

& GMXPO BB EE] L

3B FERT GMXPO IEHK 7
B, SAEMTERREEL & 22

e ¥ GMXPO BE#EREEIL,
®E
o fF GMXPO fER T FLAE IR
FRIE 3 My T IR R LR,
T 3NERA 3.2 KM, HFEE M4,
£/ 34N M4 BR4TEE GMXPO.

43. ER 2 BRR 4 BRBFRE

) AR, FICRTHRERMLFWITARX
1 LEd: i

o | FHABRRREEE M4IRLT> 258X
1 ( REMH),

1. EATAERNBEMELNTLE, T340
BER 32 ZXNT (AWREARITHEER
E)
BRITHER,
ARSI M4,
22K 4 BRNBFIRFEHRA , U
NEZIRBEE,

5. fERAKXT 25 2XKM M4 BLBETFHR S,
BREREEZEEE L (BEAXRE ).

1
t&‘ﬁ )y TR B
GMXP3 I 6 =K
GMXP37 y 23 2K
GMXP3 GMXPO 11 22K
GMXP3Z GMXPO 29 =K
GMXP3 4 2K 10 =K
GMXP37 4 =K 28 =K
GMXP3 2 =K 8 ==k
GMXP37 222K 26 =K
5. ERERE
TEEPFERRERFEREZRANE
E5 98
rEBATHHRES) INm,
FIEEMRELTUES  WBRFES
o

1. FERRANNEEREIT GM7xx B EEHRE
+.

2. {EA GMXS1(® 3,7 H B)MTH 6 EXK M4
24T | ¥ GVXSL AR K SIS E EEHIRE
L, #F eMxs1EEERME L.

3. & GMXP3 5 GMXP3Z LNFHEMNEL |
S E X GM7xx FR 88 T s ARE .

4, RERGHERTHERSE
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6.

o  BIREKE.

o FEEREH, FF/E GMXS1,

o (ERRZITIARKRME.

THES
GMXP3 VBPZ:3470190001
GMXP3Z VBPZ:5712410001
GMXPO VBPZ:2772730001
GMXS2 VBPZ:3506110001
2BXKBH
GMXS4 VBPZ:3506240001
4B
GMXS1 VBPZ:4202370001




